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Problema 2 Parţial Punctaj

   10 p 
a)  3 p 

În absenţa oglinzii plane, imaginea reală a sursei s-ar forma pe axul optic 
principal al lentilei, în poziţia S’, la distanţa fp 5=  faţă de centrul lentilei, aşa 
cum rezultă din figura 1, utilizând formula lentilelor: 
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Fig. 1 

  

În prezenţa oglinzii, razele de lumină reflectate se vor întâlni în punctul 
S”, unde vor forma imaginea reală a sursei, astfel încât S’ şi S” sunt simetrice 
faţă de planul oglinzii. 

Atunci când oglinda se roteşte, în condiţiile precizate, imaginea 
obţinută se deplasează pe un cerc cu centrul în C, având raza .2 fr =  

Rotaţia uniformă a oglinzii, cu viteza unghiulară ,ω  implică mişcarea 

circulară uniformă a imaginii sursei, cu viteza tangenţială: 

,rΩ=v  

unde Ω  este viteza unghiulară a imaginii în mişcarea circulară a acesteia. 

  

Utilizând figura 2, se dovedeşte uşor că unei rotaţii a oglinzii cu un 
unghi γ , îi corespunde o rotaţie a razei reflectate cu un unghi ,2γ=δ  astfel 

încât ω=Ω 2  şi deci .fω= 4v  

  

Utilizând desenul, se dovedeşte uşor că unghiul format de vectorul v


 
cu direcţia axului optic principal al lentilei, într-un moment oarecare, când 
unghiul dintre planul oglinzii şi direcţia axului optic principal este ,α  are 

valoarea: 
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Fig. 2 
 

  

b)  3 p 
Dacă sursa de lumină se apropie de lentilă pe direcţia S1A, paralelă cu 

axul optic principal, aşa cum indică figura 3, imaginea ei reală se depărtează de 
lentilă pe direcţia AF. 

  

 

Fig. 3 

  

Într-un interval de timp foarte mic, ,tΔ  sursa se apropie de lentilă cu 
distanţa ,tp Δ=Δ v  iar proiecţia imaginii ei pe axul optic principal se depărtează 
de lentilă cu distanţa .cos' αΔ=Δ tup  

  

În acord cu formula lentilelor convergente, rezultă: 
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Corespunzător momentului în care v,=u  avem: 
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Desigur, diferenţiind formula lentilelor convergente, se poate ajunge la 
acelaşi rezultat, fără a mai face aproximări, astfel: 
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c)  3 p 
Dacă sursa de lumină se apropie de lentilă pe direcţia S1A, aşa cum 

indică figura 4, atunci imaginea ei virtuală se apropie de lentilă pe direcţia FA. 
  

 
 

  



             
 

 
 

Fig. 4 
 

   
Procedând asemănător cazului anterior, în acord cu formula 

lentilelor divergente, rezultă: 
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La acelaşi rezultat se ajunge, diferenţiind formula lentilelor divergente: 
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Oficiu  1 p 


